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1. Situacioén / Sentido de la Asignatura

1.1 Contextualizacién

Asignatura obligatoria de tercer curso primer cuatrimestre, que pretende dar al estudiante una vision global de lo
gue implica una automatizacién en sus diferentes campos. Basada en una dinamica que permitira al alumno ir
adquiriendo conceptos basicos sobre Automatizacion Industrial de forma progresiva mediante estudios tedricos
y analisis de sistemas industriales.

En ella se imparten ademas los conceptos practicos para la utilizaciéon de controladores légicos programables
PLCs, Robots, Comunicaciones Industriales... y el estudio de los componentes precisos para disefiar e
implementar la automatizacién de un proceso real.

1.2 Relacién con otras materias

La Automatizacién es una ciencia de caracter multidisciplinar.
Tiene relacion con muchas areas de la vida y en particular con la Ingenieria. En el caso de la Ingenieria industrial
estan implicadas: Ciencia de los Materiales, Ingenieria Térmica y Fluidodinamicas, Ingenieria Mecanica,

Ingenieria Eléctrica, Ingenieria Electrénica, Ingenieria Quimica, Informatica etc.

1.3 Prerrequisitos

No existen requisitos obligatorios para poder cursar la asignatura, aunque seria muy recomendable que el alumno
hubiera adquirido competencias basicas en diferentes materias, tales como Fundamentos de Programacion,

Sistemas de Produccion y Fabricacion y Fundamentos de Automatica,
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2. Competencias

2.1 Generales

CGL1. Capacidad de andlisis y sintesis.

CG2. Capacidad de organizacion y planificacién del tiempo.
CG5. Capacidad de aprender y trabajar de forma auténoma.
CG6. Capacidad de resolucion de problemas.

CG7. Capacidad de razonamiento critico/analisis l6gico.
CG8.Capacidad para aplicar los conocimientos a la practica.

CG9. Capacidad para trabajar en equipo de forma eficaz

2.2 Especificas

CE12. Conocimientos sobre los fundamentos de automatismos y métodos de control.
CE32b. Conocimientos de regulacién automatica y técnicas de control y su aplicacidon a la automatizacién

industrial.
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3. Objetivos

Al concluir la asignatura el estudiante debe ser capaz de:
1. Entender el funcionamiento y aplicacion de transductores y actuadores industriales.
2. Seleccionar componentes para la Automatizacién Industrial.
3. Analizar sistemas de Automatizacién reconociendo sus mddulos fundamentales y las técnicas utilizadas
para su disefio.
Conocer las tecnologias que se estan utilizando en la Automatizacion Industrial.
Manejar herramientas ingenieriles para la programacion en la Automatizacion de procesos.
Adaptarse a la evolucion que sufrira la tecnologia asociada a la Automatizacion, ya que presenta una gran

perspectiva de futuro.

7. Programar y realizar la puesta en marcha de autdbmatas programables.

8. Programar robots manipuladores. Identificar las restricciones temporales asociadas al control de sistemas
industriales.

9. Implementar controladores en sistemas informaticos.

10. Disefiar controladores tolerantes a fallos y averias.
11. Seleccionar de la arquitectura de comunicacion mas adecuada.

12. Integrar dispositivos y sistemas distribuidos.
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4. Contenidos y/o blogues teméaticos

Bloque 1: “AUTOMATIZACION INDUSTRIAL”

a. Contextualizacién y justificacion

Carga de trabajo en créditos ECTS:

Ver apartado 1

b. Objetivos de aprendizaje

Ver apartado 3

c. Contenidos

TEMA T A/S LAB
1 Introduccion a la Automatizacion 3 0] 0]
2 Automatismos Loégicos 0 0 2
3 Sensores y Actuadores 2 0 0
4 Controladores Légicos Programables 0 0 2
5 Programacion de Controladores Logicos 2 0 10
6 Introduccion a la Robética 0 0 4
7 Programacion de Robots 0 0 10
8 Sistemas Informaticos Tiempo Real 2 0 0
9 Redes de Comunicaciones Industriales 4 0
10  Sistemas Distribuidos 2 0
Horas totales 15 0 30

d. Métodos docentes

En el Aula

Fuera del Aula

Método expositivo/leccion magistral.

Estudio individual (antes y/o después)

Resolucion de ejercicios y problemas.

Resolucién en grupo de Trabajos tedricos- practicos

Aprendizaje orientado a proyectos.

Aprendizaje mediante experiencias.

Resolucién de dudas

Presentacion de trabajos teéricos practicos

e. Plan de trabajo

Los conceptos y principios discutidos en clases de teoria e impartidos segin la programacion discutida

previamente, seran apoyados por las clases practicas en el laboratorio y las tutorias como actividades

presenciales, y por el estudio auténomo individual.
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Seran varios los trabajos (que se formalizaran en entregables) que se realizaran con objeto de ayudar a fijar
conceptos tedricos: programacion de aplicaciones de automatizacion con PLC, manejo de informacion y

programacion de trayectorias de un robot segiin modelo 3D.

f. Evaluacion

Segun lo indicado en el apartado 7

g Material docente

Es fundamental que las referencias suministradas este curso estén actualizadas y sean completas. Los
profesores tienen acceso, a la plataforma Leganto de la Biblioteca para actualizar su bibliografia recomendada
(“Listas de Lecturas”). Si ya lo han hecho, pueden poner tanto en la guia docente como en el Campus Virtual el
enlace permanente a Leganto.

La Biblioteca se basa en la bibliografia recomendada enla Guia docente para adaptar su coleccion a
las necesidades de docencia y aprendizaje de las titulaciones.

Si  tienes que actualizar tu bibliografia, el enlace es el siguiente, https://buc-
uva.alma.exlibrisgroup.com/leganto/login?auth=SAML (acceso mediante tus claves UVa). Este enlace te envia
ala pagina de autenticacion del directorio UVa, el cual te redirige a Leganto. Una vez alli, apareceran, por defecto,
las listas de lectura correspondientes a las distintas asignaturas que impartes (“instructor" en la terminologia de
Leganto / Alma). Desde aqui podrias afiadir nuevos titulos a las listas existentes, crear secciones dentro de ellas
0, por otra parte, crear nuevas listas de bibliografia recomendada.

Puedes consultar las listas de lectura existentes mediante el buscador situado en el menu de arriba a la izquierda,
opcién “busqueda de listas”.

En la parte superior derecha de cada lista de lectura se encuentra un boton con el signo de omisién “®®®” (puntos
suspensivos), a través del cual se despliega un menu que, entre otras opciones, permite “Crear un enlace
compartible” que puede dirigir o bien a la lista de lectura concreta o bien al “Curso” (asignatura). Este enlace se
puede indicar tanto en el apartado “g. Materiales docentes” (y subapartados) de la Guia Docente como en la
seccién de Bibliografia correspondiente a la asignatura en el Campus Virtual Uva.

Para resolver cualquier duda puedes consultar con la biblioteca de tu centro. Guia de Ayuda al profesor

g.1 Bibliografia basica

v' Curso Completo de Automatizacion Industrial Moderna. Victoriano Angel Martinez Sanchez Ed. RAMA,
ISBN 84-7897-064-9, 12 Edicion 1992.

v/ Automatizacién en Fabricacion Mecanica. Juan Miguel Villar. Editorial Dextra S.L., ISBN 978-84-16898-
52-7, 2017

v/ Sistemas de Automatizacién y Autématas Programables. Enrique Mandado y colaboradores. Editorial
Marcombo, ISBN 978-84-267-2589-9, 32 edicion 2018

v" Fundamentos de Robética. Barrientos A., Pefiin L.F., Balaguer C. y Aracil P (22 edicion 2007), Editorial

MacGraw-Hill. ISBN 13: 978-8-448-15636-7

Robotics, Vision & Control, Corke, P. Editorial Springer (2013) ISBN: 978-3-642-20143-1

Simscape™ Multibody™ User's Guide, MathWorks

Simscape™ User's Guide, MathWorks

Robotics System Toolbox™ User Guide, MathWorks

NN

g.2 Bibliografia complementaria

v' Robotics Exploration, Fred G. Martin, MIT. ed. Prentice Hall, 2001, ISBN 0-13-089568-7

v Fieldbuses for Process Control. Thomas Berge, Ed. ISA, 2002, ISBN 1-55617-760-7

v'IEC 61499 Function Blocks for Embedded and Distributed Control Systems Design. Vyatkin, V. Ed. ISA
and O3neida, 2009, ISBN 978-1-934394-27-4
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cursos masivos (MOOCQ), ...)

h. Recursos necesarios

Ademas de los recursos evidentes para realizar los encargos docentes basicos, los recursos que se emplearan

son:

Aulas de teoria con ordenador para el profesor y tecnologias para la proyeccion.

Laboratorio dotado de ordenadores para la programacién de PLCs y Robots.

Plantas para el desarrollo de aplicaciones automaticas de control dotadas de los elementos necesarios:

motores, encoders, fuentes de alimentacion y el correspondiente PLC para el control.

Software para la programacion de PLCs.

Software para la programacion y simulacion de sistemas robotizados

Software de presentaciones tipo Powerpoint o similares.

Todos los ordenadores contaran con navegadores de internet para acceder al campus virtual de Moodle.

Presentaciones y apuntes facilitados al estudiante via campus virtual.

Herramientas software licenciadas para trabajo individual del estudiante en casa.

i. Temporalizacién

CARGA ECTS PERIODO PREVISTO DE DESARROLLO
1.5 Temas 1 a 10: semanas 1 a 15
1.5 Laboratorio Robética: semanas 1 a 15
1.5 Laboratorio PLCs; semanas 1 a 15

Métodos docentes y principios metodoldgicos

En el Aula

Fuera del Aula

Método expositivo/leccion magistral.

Estudio individual (antes y/o después)

Resolucion de ejercicios y problemas.

Resolucion en grupo de Trabajos tedricos- practicos

Aprendizaje orientado a proyectos.

Aprendizaje mediante experiencias.

Resolucion de dudas

Presentacion de trabajos teoéricos practicos
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6. Tabla de dedicacién del estudiante a la asignatura

ACTIVIDADES PRESENCIALES o

PRESENCIALES A DISTANCIA® HORAS ACTIVIDADES NO PRESENCIALES HORAS

Clases teodrico-practicas (T/M) 15 Estudio y trabajo auténomo individual 45
Laboratorios (L) 30 Estudio y trabajo auténomo grupal 22.5
Préacticas externas, clinicas o de 0
campo
Seminarios (S) 0
Tutorias grupales (TG) 0

Total presencial 45 Total no presencial 67.5

TOTAL presencial + no presencial 1125

(1) Actividad presencial a distancia es cuando un grupo sigue una videoconferencia de forma sincrona a la clase
impartida por el profesor.

7. Sistemay caracteristicas de la evaluacién

La evaluacion de la asignatura se hara de la forma siguiente:
. Prueba Final del Cuatrimestre escrita (A) (Actividad presencial),
Il. Prueba Final aprovechamiento Laboratorio (B) (actividad presencial),
M. Entregables L (Actividad no Presencial: trabajo autonomo).

Prueba Final del Cuatrimestre (A) (35%)

Consiste en la realizacion de una prueba tedérico-practica, en la cual el alumno desarrollara temas, cuestiones
de teoria, cuestiones practicas de laboratorio, asi como la resolucion diferentes problemas y ejercicios de forma
que se pueda evaluar el conocimiento especifico de cada uno de los bloques en el que se divide el curso. El
peso en la nota final sera de un 35% de la nota final.

Prueba Final aprovechamiento Laboratorio (B) (10%)
A realizar en el laboratorio, el objetivo es demostrar las habilidades conseguidas en el manejo de las

herramientas empleadas para la programacion de los PLCs y/o Robots

Entregables L (55%)

A lo largo del curso se propondran la realizacion de varios trabajos (agrupados en 3 entregables) a realizar con
los medios del laboratorio, de forma individual, y sobre temas relacionados con los contenidos vistos de las
sesiones correspondientes.

El objetivo es del afianzar los conocimientos adquiridos, conseguir las destrezas necesarias en el manejo de las
herramientas y equipos y la busqueda de soluciones para la resolucién de problemas planteados durante la
realizacién del trabajo.

El trabajo se entregara en las fechas propuestas por los profesores correspondientes. Trabajos entregados fuera
del plazo valdran el 50% de la nota maxima correspondiente. No se admitirdn entregas posteriores a una semana
antes de la fecha correspondiente a la prueba final de cuatrimestre. El peso en la nota final sera de un 55% de

la nota final.
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. Entregable#1: Actividad en grupo con presentaciéon publica y debate sobre la incidencia de la

automatizacion en el ambito social. Esta actividad se llevara a cabo completamente en inglés. Al final

de la actividad se entregara escrito (en inglés) con conclusiones del debate. 5% de la nota final.

° Entregable#2 - Robdética: 25% de la nota final
. Entregable#3 - PLCs: 25% de la nota final

NOTA FINAL TEORIA = 0.35 x PRUEBA FINAL DE CUATRIMESTRE
NOTA FINAL DEL ALUMNO = NOTA FINAL TEORIA (3.5) + NOTA APROVECHAMIENTO
LABORATORIO (1.0) + NOTA ENTREGABLES L (5.5)

INSTRUMENTO/PROCEDIMIENTO PESO EN LA OBSERVACIONES
NOTA FINAL
Prueba final del cuatrimestre (A) 35% Periodo de examenes
Prueba Final aprovechamiento Laboratorio (B) 10% Periodo de exdmenes
En las fechas acordadas con los
Entregables L 55% correspondientes profesores.

Necesario presentar y puntuar en los
trabajos

CRITERIOS DE CALIFICACION

e Convocatoria ordinaria: Necesario haber presentado y haber puntuado en los entregables solicitados a
lo largo del curso para poder obtener la nota final.

e Convocatoria extraordinaria®: Necesario haber presentado y haber puntuado en los entregables solicitados
a lo largo del curso para poder obtener la nota final.

Las calificaciones de los entregables solamente se conservan el curso académico correspondiente.

(*) Se entiende por convocatoria extraordinaria la segunda convocatoria.

Art 35.4 del ROA 35.4. La participacion en la convocatoria extraordinaria no quedaréa sujeta a la
asistencia a clase ni a la presencia en pruebas anteriores, salvo en los casos de practicas externas,
laboratorios u otras actividades cuya evaluacién no fuera posible sin la previa realizaciéon de las
mencionadas pruebas.
https://secretariageneral.uva.es/wp-content/uploads/VIIl.2.-Reglamento-de-Ordenacion-Academica.pdf

8. Consideraciones finales

Webs de interés:

www.hbm.com

www.kobold.com

www.idm-nstrumentos.es

www.gefran.com

www.pertegazsl.com

www.eurotherm.com

www.neurtek.com
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www.siemens.com/processinstrumentation

https://new.siemens.com/es/es/productos/automatizacion/sce.html

www.schneiderelectric.com

www.aerotech.com

www.datatranslation.com

www.instrumatic.es

https://www.sglitetutorial.net/
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